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Summary

Reinforcement of nasal tip is issue of the day in modern 
rhinoplasty. Rhinoplasty accomplished without reinforcement 
in majority of cases leads to nasal tip drooping, which 
significantly influences on the aesthetic result and provokes 
breathing problems. In order to avoid these complications, two 
main techniques are used in rhinoplasty: 1)Tongue-in-Groove 
(TIG) method, during which medial crura of alar cartilages 
are fixed to the septal cartilage and 2)Columellar Strut (CS) - 
fixation of medial crura to the cartilaginous graft laid between 
them. 

The majority of the surgeons give an advantage to CS-method 
as it is considered that TIG-method results in rigid, solid and 
unnatural nasal tip. 

For nasal tip reinforcement we prefer modified TIG-method, 
when medial crura of alar cartilage are fixed to nasal septum 
in their distal parts by only one suture. In order to prevent 
excessive nasal tip rotation flare control suture is used. It is 
advisable to apply CS-method in cases of septum sagittal 
deviation.

During 2006-2016 years we have performed 2411 rhinoplasties: 
82% by using TIG-method (1977 cases) and 18% - with CS-
method (434 cases). In TIG-method group nasal tip drooping 
took place in 0.3% (6 cases). 4 patients have undergone 
secondary intervention for nasal tip reinforcement again using 
TIG-method. In CS-method group nasal tip drooping took place 
in 2.07% (9 cases). 6 patients have been performed secondary 
rhinoplasty again using CS-method.

We choose modified TIG-method as it can be easily 
accomplished, needs less time and gives more predictable and 
stabile results. It is advisable to apply CS-method in cases of 
septum sagittal deviation.

რე ზი უ მე 

თანამედროვე რინოპლასტიკაში ძალიან აქტუალურია ცხვი-
რის წვერის არმირების საკითხი. ცნობილია, რომ ცხვირის 
წვე რის არმირების გარეშე ჩატარებული რინოპლასტიკის 
შემ დეგ, დროთა განმავლობაში ვითარდება ცხვირის წვერის 
დაშვე ბა, რაც მნიშვნელოვნად მოქმედებს ესთეტიკურ შე დეგ-
ზე და ხშირად იწვევს სუნთქვით პრობლემებს. თანამედროვე 
რინოპლასტიკაში ცხვირის წვერის არმირებისთვის გა მოი ყე-
ნება ორი ძირითადი მეთოდი: Tongue-in-Groove (TIG) – ცხვი-
რის ფრთისებრი ხრტილების მედიალური ფეხების ფიქსაცია 
ძგიდის ხრტილზე და Columellar Strut (CS) – მე დი ა ლუ რი 
ფე  ხე ბის ფი ქ სა ცია მათ შო რის ჩა დე ბულ ხრ ტი ლო ვან ტრა ნ-
ს პ ლა ნ ტა ტ ზე. ქი რუ რ გე ბის უმე ტე სო ბა ანი ჭებს უპი რა ტე სო ბას 
CS მე თოდს ანი ჭებს, და თვ ლი  ან, რომ TIG-ის მე   თო   დის გა   მო  -
ყე   ნე   ბი   სას ცხ ვი   რის წვე   რი ხდე   ბა ძა   ლი   ან მკ ვ რი   ვი, უხე   ში და 
არაბუ   ნე   ბ რი   ვი.

ც ხ ვი   რის წვე   რის არ მი   რე   ბი   ს თ ვის ჩვენ უპი   რა   ტე   სო   ბას ვა   ნი  -
ჭებთ TIG-ის მო   დი   ფი   ცი   რე   ბულ მე   თოდს, რო   ცა მე   დი   ა   ლუ   რი 
ფე   ხე   ბი ფი   ქ სი   რ დე   ბა ძგი   დე   ზე მხო   ლოდ ერ თი ნა   კე   რით, რო  -
მე   ლიც თა   ვ ს დე   ბა მე   დი   ა   ლუ   რი ფე   ხე   ბის დი   ს ტა   ლურ ად გი   ლას. 
ცხ ვი   რის წვე   რის ზე   დ მე   ტი რო   ტა   ცი   ის პრ ვე   ნ ცი   ის მი   ზ ნით, კი 
ვი   ყე   ნებთ წვე   რის რო   ტა   ცი   ის მა   კო   ნ ტ რო   ლე   ბელ ნა   კერს. 

2006-2016 წ. ჩვენს მი   ერ შესრულდა 2411 რი   ნო   პ ლა   ს ტი   კა. აქე  -
დან, 1977 შე   მ თ ხ ვე   ვა   ში (82%) გა   მო   ყე   ნე   ბუ   ლია TIG მე   თო   დი   კა 
და 434 შე   მ თ ხ ვე   ვა   ში (18%) – CS. ცხ ვი   რის წვე   რის და   შ ვე   ბა TIG-
ის ჯგუ   ფ ში გა   ნ ვი   თა   რ და 6 შე   მ თ ხ ვე   ვა   ში (0.3%). 4 პა   ცი   ე   ნტს და  -
შ ვე   ბული ცხ ვი   რის წვე   რით გა   უ   კე   თ და გა   ნ მე   ო   რე   ბი   თი ჩა   რე   ვა: 
ცხ ვი   რის წვე   რის არ მი   რე   ბა ისევ TIG-ის მე   თო   დის გა   მო   ყე   ნე  -
ბით. CS-ის ჯგუ   ფ ში ცხ ვი   რის წვე   რის და   შ ვე   ბა გა   ნ ვი   თა   რ და 9 
შე   მ თ ხ ვე   ვა   ში (2.07%). 6 პა   ცი   ე   ნტს გა   უ   კე   თ და გა   ნ მე   ო   რე   ბი   თი 
ჩა   რე   ვა, ცხ ვი   რის წვე   რის არ მი   რე   ბი   ს თ ვის გა   მო   ყე   ნე   ბუ   ლი CS-
ის მე   თო   დი   კა გა   ძ ლი   ე   რე   ბუ   ლი ფი   ქ სა   ცი   ით.

ც ხ ვი   რის წვე   რის არ მი   რე   ბი   ს  TIG-ის მე   თო   დი   კის უპირატესობად 
მიგვაჩნია შესრულების სიმარტივე, დახარჯული დროის სიმ-
ცი რე, შედარებით პროგნოზირებადი და სტაბილური გამო-
სავალი. CS-ის მე   თო   დი   კას კი ვი   ყე   ნებთ მხო   ლოდ იმ შე   მ თ-
ხ ვე   ვე   ბ ში, რო   ცა ცხ ვი   რის ძგი   დის სა   გი   ტა   ლუ   რი გა   მ რუ   დე   ბის 
სრუ   ლ ყო   ფი   ლი კო   რე   ქ ცია შე   უ   ძ ლე   ბე   ლია.

შე     სა     ვა     ლი: ც ხ ვი     რის წვე     რი არის სა     ხის ერთ-ე     რ-
თი უმ ნი     შ ვ ნე     ლო     ვა     ნე     სი ეს თე     ტი     კუ     რი ნა     წი     ლი (3, 5, 16). 
ამა     ვ დ რო     უ     ლად ცხ ვი     რის წვე     რის პო     ზი     ცია მნი     შ ვ ნე     ლო    -
ვან როლს ასრულებს სუ     ნ თ ქ ვის ფუ     ნ ქ ცი     ის დროს (5, 13, 
17). ცხ ვი     რის წვე     რის კო     ნ ტუ     რე     ბის კო     ნ ტ რო     ლი წა     რ მო    -
ა     დ გენს წა     რ მა     ტე     ბუ     ლი რი     ნო     პ ლა     ს ტი     კის უმ ნი     შ ვ ნე     ლო    -
ვა     ნეს კო     მ პო     ნე     ნტს. ცხ ვი     რის წვე     რის არ მი     რე     ბა რი     ნო    -
პ ლა     ს ტი     კი     სას იცავს და     შ ვე     ბი     სა     გან (2, 4, 6). არ სე     ბობს 
ცხ ვი     რის წვე     რის არ მი     რე     ბის ორი ძი     რი     თა     დი მე     თო     დი: 
Tongue-in-Groove (TIG) – ცხ ვი     რის ფრ თი     სე     ბ რი ხრ ტი     ლე    -
ბის მე     დი     ა     ლუ     რი ფე     ხე     ბის ფი     ქ სა     ცია ძგი     დის ხრ ტი     ლ ზე 
და Columellar Strut (CS) – მე     დი     ა     ლუ     რი ფე     ხე     ბის ფი     ქ სა     ცია 
მათ შო     რის ჩა     დე     ბულ ხრ ტი     ლო     ვან ტრა     ნ ს პ ლა     ნ ტა     ტ ზე. 

ც ნო     ბი     ლია, რომ მსო     ფ ლი     ო     ში ქი     რუ     რ გე     ბის უმე     ტე    -
სო     ბა უპი     რა     ტე     სო     ბას ანი     ჭებს CS მე     თო     დი     კას (1, 9, 10, 
19), რა     დ გან ით ვ ლე     ბა რომ TIG მე     თო     დის გა     მო     ყე     ნე     ბი    -
სას ცხ ვი     რის წვე     რი ბე     ვ რად უფ რო მკ ვ რი     ვი, უხე     ში და 
არა     ბუ     ნე     ბ რი     ვი ხდე     ბა (11, 12, 14, 20, 22). თუ     მ ცა უნ და ავ-
ღ ნი     შ ნოთ, რომ არ სე     ბობს ქი     რუ     რ გე     ბის ჯგუ     ფი, რო     მ ლე    -
ბიც სა     კ მა     ოდ ხში     რად იყე     ნე     ბენ TIG მე     თო     დი     კას (7, 8, 
15, 18, 21). ამ აზ რი     სა და მი     დ გო     მის გა     და     სა     ხე     დად გთა    -
ვა     ზობთ ჩვენს კვ ლე     ვას, სა     დაც უმე     ტეს შე     მ თ ხ ვე     ვაში 
გამოყენებულია TIG მო     დი     ფი     ცი     რე     ბუ     ლი ტე     ქ ნი     კა და იძ-
ლე     ვა რბილ, ბუ     ნე     ბ რივ, ად ვი     ლად პრო     გ ნო     ზი     რე     ბად და 
სტა     ბი     ლურ ცხ ვი     რის წვე     რის მო     დე     ლი     რე     ბის შე     დეგს.
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მა     სა     ლა და მე     თო     დე     ბი: 2006-2016წ.წ. ჩვენს მი     ერ ჩა    -
ტა     რე     ბუ     ლია 2411 რი     ნო     პ ლა     ს ტი     კა, აქე     დან 1977 შე     მ თ ხ ვე    -
ვა     ში (82%) გა     მო     ყე     ნე     ბუ     ლია TIG-ის მო     დი     ფი     ცი     რე     ბუ     ლი 
მე     თო     დი     კა და 434 შე     მ თ ხ ვე     ვა     ში 18% CS. TIG-ის მო     დი    -
ფი     ცი     რე     ბულ მე     თოდს ჩვენ ვი     ყე     ნებთ ყვე     ლა რი     ნო     პ ლა    -
ს ტი     კი     სა და სე     პ ტო     რი     ნო     პ ლა     ს ტი     კის შე     მ თ ხ ვე     ვა     ში, სა     დაც 
გვა     ქვს შე     სა     ძ ლე     ბ ლო     ბა მი     ვი     ღოთ სწო     რი სა     კ მა     რი     სი სი    -
გ რ ძის ძგი     დის ხრ ტი     ლის კა     უ     და     ლურ ნა     წი     ლი. იმ შე     მ თ ხ-
ვე     ვე     ბ ში, სა     დაც ძგი     დის სა     გი     ტა     ლუ     რი დე     ვი     ა     ცი     ის სრუ     ლ-
ყო     ფი     ლი კო     რე     ქ ცია არის შე     უ     ძ ლე     ბე     ლი ვი     ყე     ნებთ CS-ის 
მე     თო     დი     კას.

კ ლა     სი     კუ     რი TIG-ის მე     თო     დი     სას ხო     რ ცი     ე     ლ დე     ბა ფრ-
თი     სე     ბ რი ხრ ტი     ლე     ბის მე     დი     ა     ლუ     რი ფე     ხე     ბის ფი     ქ სა     ცია 
ძგი     დე     ზე რა     მ დე     ნი     მე ნა     კე     რით (სურათი 1), რაც თა     ვის მხ-
რივ იწ ვევს ცხ ვი     რის წვე     რის არა     ბუ     ნე     ბ რივ გა     მა     გ რე     ბას 
და ხშირ შე     მ თ ხ ვე     ვა     ში ბრ ტ ყელ ან შე     ვა     რ დ ნილ კო     ლუ    -
მე     ლას. 

TIG-ის მო     დი     ფი     კა     ცია მდ გო     მა     რე     ობს შე     მ დე     გ ში: მე    -
დი     ა     ლუ     რი ფე     ხე     ბი ფი     ქ სი     რ დე     ბა ძგი     დე     ზე მხო     ლოდ ერ-
თი ნა     კე     რით, რო     მე     ლიც იდე     ბა მათ კა     უ     და     ლურ ნა     წი     ლ ში 
კო     ლუ     მე     ლის კა     ნის გა     ნა     კ ვე     თის ად გი     ლას (სურათი 2). ამ 
ნა     კე     რის სა     შუ     ა     ლე     ბით ჩვენ შე     გ ვი     ძ ლია რო     გორც ავ წი     ოთ 
და და     ვ წი     ოთ ცხ ვი     რის წვე     რის პრო     ე     ქ ცია, ასე     ვე შე     ვ წი     ოთ 

ცხ ვი     რის წვე     რის პრო     ე     ქ ცია ცე     ფა     ლუ     რად (სურათი 3). 
ამ ნა     კე     რის შე     მ დეგ ფი     ქ სი     რ დე     ბა მე     ო     რე ნა     კე     რი მე    -

დი     ა     ლურ ფე     ხე     ბ ზე, რო     მე     ლიც უკ ვე აღარ მა     გ რ დე     ბა ძგი    -
დე     ზე (flare control suture) (სურათი 4). 

მე     სა     მე ნა     კე     რი      – ცხ ვი     რის წვე     რის რო     ტა     ცი     ის მა     კო     ნ-
ტ რო     ლი     რე     ბე     ლი (tip rotation control suture) იდე     ბა ოპე    -
რა     ცი     ის ბო     ლოს. 

იმ შე     მ თ ხ ვე     ვე     ბ ში, რო     ცა ძგი     დე არის გრ ძე     ლი და 
გვი     შ ლის ცხ ვი     რის წვე     რის რო     ტა     ცი     ის შე     ს რუ     ლე     ბა     ში, 
მა     შინ ვა     ხო     რ ცი     ე     ლებთ ძგი     დის ზე     და კა     უ     და     ლუ     რი ნა     წი    -
ლის რე     ზე     ქ ცი     ას (სურათი 5). ნა     კე     რი იდე     ბა მე     დი     ა     ლუ     რი 
ფე     ხე     ბის ზე     და ნა     წი     ლ სა და ძგი     დეს შო     რის (სურათი 6). 
ამ ნა     კე     რის სა     შუ     ა     ლე     ბით ჩვენ ვზ ღუ     დავთ ცხ ვი     რის წვე    -
რის რო     ტა     ცი     ას კა     უ     და     ლუ     რად.

მო     კ ლე ცხ ვი     რის ძგი     დის შე     მ თ ხ ვე     ვე     ბ ში ვი     ყე     ნე     ბ დით 
ხრ ტი     ლო     ვან ტრა     ნ ს პ ლა     ნ ტატს ძგი     დი     დან, და მის სა     შუ     ა    -
ლე     ბით ვა     გ რ ძე     ლე     ბ დით ძგიდეს, რის შე     მ დეგ და     გ რ ძე    -
ლე     ბულ ძგი     დე     ზე ვა     ფი     ქ სი     რე     ბ დით მე     დი     ა     ლურ ფე     ხებს 
ერ თი ნა     კე     რით (სურათი 7).

ც ხ ვი     რის ძგი     დის გა     მ რუ     დე     ბის შე     მ თ ხ ვე     ვე     ბ ში ვა     ხო     რ-
ცი     ე     ლე     ბ დით ძგი     დის რე     კო     ნ ს ტ რუ     ქ ცი     ას მი     სი გა     ს წო     რე    -
ბით, რის შე     მ დეგ გა     ს წო     რე     ბულ ძგი     დე     ზე ვა     ფი     ქ სი     რე     ბ-
დით მე     დი     ა     ლურ ფე     ხებს ერ თი ნა     კე     რით (სურათი 8).

სურათი 2. მო     დი     ფი     ცი     რე     ბუ     ლი TIG-ის მე     თო     დი     კი     სას იდე     ბა მხო     ლოდ ერ თი ნა     კე     რი 
რო     მე     ლიც აფი     ქ სი     რებს მე     დი     ა     ლურ ფე     ხებს ძგი     დე     ს თა     ნ

სურათი 3. მე     დი     ა     ლუ     რი ფე     ხე     ბის და     მა     ფი     ქ სი     რე     ბე     ლი ნა     კე     რი ძგი     დე     ზე, რო     მ ლის სა     შუ     ა     ლე     ბით შე     სა     ძ ლე     ბე     ლია, რო     გორც, ცხ ვი     რის 
წვე     რის პრო     ე     ქ ცი     ის აწე     ვა და და     წე     ვა, ასე     ვე, წვე     რის პრო     ე     ქ ცი     ის შე     წე     ვა ცე     ფა     ლუ     რად. 

სურათი 4.

სურათი 1. TIG-ის სტა     ნ და     რ ტუ     ლი მე    -
თო     დი     კა, სა     დაც მე     დი     ა     ლუ     რი ფე     ხე     ბი 
ფი     ქ სი     რ დე     ბა ძგი     დე     ზე რა     მ დე     ნი     მე ნა    -
კე     რით.

სურათი 5. ძგი     დის ზე     და კა     უ     და     ლუ     რი ნა     წი    -
ლის რე     ზე     ქ ცია ცხ ვი     რის წვე     რის რო     ტა     ცი     ის 
შე     ს რუ     ლე     ბის მი     ზ ნით.
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CS-ის მე     თო     დი     სას ხრ ტი     ლო     ვა     ნი ტრა     ნ ს პ ლა     ნ ტა     ტი 
ფი     ქ სი     რ დე     ბა ნა     კე     რის სა     შუ     ა     ლე     ბით ზე     და ყბის ცხ ვი    -
რი     სე     ულ წი     ნა წვე     ტ ზე (spina nasalis anterior). შე     მ დეგ 
კი ხრ ტი     ლო     ვან ტრა     ნ ს პ ლა     ნ ტა     ტ ზე რა     მ დე     ნი     მე ნა     კე     რით 
ფი     ქ სი     რ დე     ბა მე     დი     ა     ლუ     რი ფე     ხე     ბი (სურათი 9). ოპე     რა    -
ცი     ის ბო     ლოს ასე     ვე იდე     ბა წვე     რის რო     ტა     ცი     ის მა     კო     ნ ტ-
რო     ლი     რე     ბე     ლი ნა     კე     რი (tip rotation control suture).

შე     დე     გე     ბი: TIG-ის მე     თო     დი     კის ჯგუ     ფ ში სულ შე     ს რუ    -
ლე     ბუ     ლია 1977 რი     ნო     პ ლა     ს ტი     კა 82%. აღ ნი     შ ნულ ჯგუ     ფ ში 
ცხ ვი     რის წვე     რის უხე     შო     ბა და სი     მ კ ვ რი     ვე არ აღე     ნი     შ ნე    -
ბო     და, წვე     რე     ბი გა     მო     ი     ყუ     რე     ბო     და ბუ     ნე     ბ რი     ვად და რაც 
ძა     ლი     ან მნი     შ ვ ნე     ლო     ვა     ნია, შე     დე     გი არის სტა     ბი     ლუ     რი და 
ად ვი     ლად პრო     გ ნო     ზი     რე     ბა     დი.

კ ლი     ნი     კუ     რი შე     მ თ ხ ვე     ვა (მა     გა     ლი     თი):
პა     ცი     ე     ნ ტი 23 წლის, დი     ა     გ ნო     ზით – კე     ხი     ა     ნი ცხ ვი     რი, 

და     შ ვე     ბუ     ლი ცხ ვი     რის წვე     რით. პა     ცი     ე     ნტს გა     უ     კე     თ და ოპე    -
რა     ცია რი     ნო     პ ლა     ს ტი     კა TIG-ის მო     დი     ფი     ცი     რე     ბუ     ლი მე    -
თო     დი     კის გა     მო     ყე     ნე     ბით (სურათი 10).

პა     ცი     ე     ნ ტი 29 წლის, დი     ა     გ ნო     ზით – კე     ხი     ა     ნი ცხ ვი     რი, 
ძგი     დის გა     მ რუ     დე     ბა. პა     ცი     ე     ნტს ჩა     უ     ტა     რ და ოპე     რა     ცია სე     პ-
ტო     რი     ნო     პ ლა     ს ტი     კა TIG-ის მო     დი     ფი     ცი     რე     ბუ     ლი მე     თო     დი    -
კის გა     მო     ყე     ნე     ბით (სურათი 11).

TIG-ის მე     თო     დი     კის ჯგუ     ფ ში ცხ ვი     რის წვე     რის და     შ ვე    -
ბა გა     ნ ვი     თა     რ და 6 შე     მ თ ხ ვე     ვა     ში (0.3%). ჩვენ ვთ ვ ლით, 
რომ და     შ ვე     ბის მი     ზე     ზი გა     ხ და ნა     კე     რე     ბის ჩა     წ ყ ვე     ტა პო     ს-
ტო     პე     რა     ცი     ულ პე     რი     ო     დ ში პი     რ ვე     ლი ორი თვის მა     ნ ძი     ლ-
ზე, სა     ნამ ჩა     მო     ყა     ლი     ბ დე     ბო     და ფი     ბ რო     ზუ     ლი შე     ე     რ თე     ბე     ბი 
ხრ ტი     ლებს შო     რის. ოთხ პა     ცი     ე     ნტს, და     შ ვე     ბუ     ლი ცხ ვი     რის 
წვე     რით, ჩა     უ     ტა     რ დათ გა     ნ მე     ო     რე     ბი     თი ჩა     რე     ვა. ცხ ვი     რის 
წვე     რის არ მი     რე     ბა, გა     მო     ყე     ნე     ბუ     ლი იყო კვ ლავ TIG-ის 

სურათი 6. ცხ ვი     რის წვე     რის რო     ტა     ცი     ის მა     კო     ნ ტ რო    -
ლე     ბე     ლი ნა     კე     რის და     დე     ბა და მი     სი ფუ     ნ ქ ცია: 
რო     ტა     ცი     ის შე     ზ ღუ     დ ვა.

სურათი 7. მე     დი     ა     ლუ     რი ფე     ხე     ბის ფი     ქ სა     ცია და     გ რ ძე     ლე     ბულ ძგი     დე     ზე.

სურათი 8. გა     მ რუ     დე     ბუ     ლი ძგი     დის რე     კო     ნ ს ტ რუ     ქ ცია და მა     ს ზე და     ფი     ქ სი     რე     ბუ     ლი მე     დი     ა     ლუ     რი ფე     ხე     ბი.
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მო     დი     ფი     ცი     რე     ბუ     ლი მე     თო     დი     კა. ორ შე     მ თ ხ ვე     ვა     ში, პა     ცი    -
ე     ნ ტე     ბ მა უა     რი გა     ნა     ც ხა     დეს გა     ნ მე     ო     რე     ბით ჩა     რე     ვა     ზე, რა    -
დ გა     ნაც მი     ღ წე     უ     ლი შე     დე     გე     ბით კმა     ყო     ფი     ლე     ბი და     რ ჩ ნენ.

 CS-ის მე     თო     დი     კის ჯგუ     ფ ში ჩა     ტა     რე     ბუ     ლია 434 რი    -
ნო     პ ლა     ს ტი     კა (18%), სა     დაც, ასე     ვე აღი     ნი     შ ნე     ბა რბი     ლი და 
ბუ     ნე     ბ რი     ვი აღ ნა     გო     ბის ცხ ვი     რის წვე     რის შე     მ თ ხ ვე     ვე     ბი. 

კ ლი     ნი     კუ     რი შე     მ თ ხ ვე     ვა (მა     გა     ლი     თი):
პა     ცი     ე     ნ ტი 32 წლის, დი     ა     გ ნო     ზით – კე     ხი     ა     ნი ცხ ვი     რი, 

ძგი     დის გა     მ რუ     დე     ბა, წვე     რის და     შ ვე     ბა. პა     ცი     ე     ნტს ჩა     უ     ტა     რ-
და ოპე     რა     ცია სე     პ ტო     რი     ნო     პ ლა     ს ტი     კა CS-ის მე     თო     დი     კის 
გა     მო     ყე     ნე     ბით (სურათი 12).

CS-ის ჯგუ     ფ ში ცხ ვი     რის წვე     რის და     შ ვე     ბა გა     ნ ვი     თა     რ-
და 9 შე     მ თ ხ ვე     ვა     ში 2.07%. ჩვენ ვთ ვ ლით, რომ და     შ ვე     ბის 
მი     ზე     ზი გა     ხ და ნა     კე     რე     ბის ჩა     წ ყ ვე     ტა პო     ს ტო     პე     რა     ცი     ულ პე    -
რი     ო     დ ში პი     რ ვე     ლი ორი თვის მა     ნ ძი     ლლ ზე სა     ნამ ჩა     მო    -
ი     ყა     ლი     ბ დე     ბო     და ფი     ბ რო     ზუ     ლი შე     ე     რ თე     ბე     ბი ხრ ტი     ლებს 
შო     რის, ხო     ლო ცხ ვი     რის წვე     რის და     შ ვე     ბის გა     ზ რ დი     ლი 
პრო     ცე     ნ ტუ     ლო     ბა CS-ის ჯგუ     ფ ში, აი     ხ ს ნე     ბა იმით, რომ 
კო     ნ ს ტ რუ     ქ ცია არის უფ რო სუ     ს ტი ვი     დ რე TIG-ის მო     დი    -
ფი     ცი     რე     ბუ     ლი მე     თო     დი     კის ჯგუ     ფ ში. 6 პა     ცი     ე     ნტს გა     უ     კე     თ-
და გა     ნ მე     ო     რე     ბი     თი ჩა     რე     ვა, ცხ ვი     რის წვე     რის არ მი     რე    -
ბი     სა     თ ვის. ასე     ვე გა     მო     ყე     ნე     ბუ     ლი იყო CS-ის მე     თო     დი     კა 

სურათი 10. პა     ცი     ე     ნ ტი ოპე     რა     ცი     ა     მ დე და ოპე     რა     ცი     ი     დან 5 წე     ლი     წა     დ ში სტა     ბი     ლუ     რი კა     რ გი შე     დე     გით. ოპე    -
რა     ცია ჩა     ტა     რე     ბუ     ლია TIG-ის მო     დი     ფი     ცი     რე     ბუ     ლი მე     თო     დით. პრო     ფი     ლის სუ     რა     თ ზე მო     ყ ვა     ნი     ლია პა     ცი     ე     ნ ტი 
ოპე     რა     ცი     ა     მ დე ოპე     რა     ცი     ი     დან მე-10 დღეს და ოპე     რა     ცი     ი     დან 5 წე     ლი     წა     დ ში (სტა     ბი     ლუ     რი შე     დე     გი).

სურათი 9. სა     გი     ტა     ლუ     რად გა     მ რუ     დე     ბუ     ლი ცხ ვი     რის ძგი     დე, მი     სი კა     უ     და     ლუ     რი ნა     წი     ლი 
გა     და     ყ ვა     ნი     ლია კო     ლუ     მე     ლარ სტ რა     ტ ში და მა     ს ზე და     ფი     ქ სი     რე     ბუ     ლია მე     დი     ა     ლუ     რი ფე    -
ხე     ბი სა     მი ნა     კე     რით. ძგი     დის გა     მ რუ     დე     ბა ასე     ვე გა     ს წო     რე     ბუ     ლია სპ რე     დერ გრა     ფ ტე     ბით.
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სურათი 11. პა     ცი     ე     ნ ტი ოპე     რა     ცი     ა     მ დე და ოპე     რა     ცი     ი     დან 2 წე     ლი     წა     დ ში. პა     ცი     ე     ნტს ჩა     უ     ტა     რ და სე     პ ტო     რი     ნო     პ ლა     ს-
ტი     კა, ცხ ვი     რის წვე     რის არ მი     რე     ბა მო     დი     ფი     ცი     რე     ბუ     ლი TIG-ის მე     თო     დი     კით.

სურათი 12. პა     ცი     ე     ნ ტი ოპე     რა     ცი     ა     მ დე და ოპე     რა     ცი     ი     დან 3 წე     ლი     წა     დ ში. პა     ცი     ე     ნტს ჩა     უ     ტა     რ და სე     პ ტო     რი     ნო     პ ლა     ს-
ტი     კა CS-ის მე     თო     დი     კის გა     მო     ყე     ნე     ბით.
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